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Abstract (Basic): FR 2627417 A 

The device consists of a tripod (1) whose feet have manual 
adjusting jacks (A) . The tripod is welded to a vertical sleeve (2) 

in 

which slides another sleeve (6) . The clamping of these sleeves is 

by a 

hand screw (B) . Attached to the top of the sleeve is another sleeve 

(7) 

in which slides a threaded shaft (8) whose height can be adjusted 

by a 

hand screw (C) and clamped by a another screw (D) . Attached to the 
shaft is a fork end (9) to which is pin jointed a horizontal beam 

(11) . 

This beam can be adjusted slightly in the horizontal plane by screw 
jacks (E) . 

Attached to this beam by vertical plates (12) is a triangular 

tube 

(13) which can rotate about its horizontal axis and can be locked 

with 

any of its flat faces uppermost by means of a locating pin (H) and 

a 

locking screw (F) . 

On each of these faces is a roller (15) , a series of balls 

(16) , 

or else it is left plain. 

USE - For an adjustable work surface handling long pieces of 
material that has freedom of movement in one or two horizontal 
plains . 
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(57) Dispositif destine a soutenir. dans un plan rigoureux. des 
pieces tongues pouvant ou non se deplacer dans ce plan. 

Le dispositif possede trois fonctions. selectionnables par le 
ptvotement sur son axe, du tube triangulaire 13 portant : un 
rouleau, des billes de manutention et un plan, et verrouiliables 
par la vis pointeau F. 

Ces trois fonctions sont : Selection rouleau : possibilite de 
translation uni-directionnelle; Selection billes : possibilite de 
translation multi-directionnelle; Selection plan : sans transla- 
tion. 

Le dispositif permet un reglage tres precis en hauteur grace 
a deux tubes coulissant I'un dans I'autre 6 avec blocage par la 
vis B et un ecrou a bras et une vis C 

II permet aussi un reglage tres precis dans le plan grace a 
trois vis verin A et deux vis de pression E sur palonnier. 

Le dispositif est plus particulierement destine aux industries 
travaillant des pieces longues : bois, metal, plastique, etc-. 
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La pre'sente invention conserne un dispositif permettant det 

- Soutenir des pieces longues depassant une table de travail ( etabli 

ou table de machine-outil). Ces pieces pouvant etre soumises a. des 
deplacements. 

- Stock er a bonne hauteur des pieces longues. 

Pour les deux utilisations, il peut etre employe*, un f deux ou plusiei 
unite du dispositif • 

Le dispositif selon 1' invention est suceptible d'etre utilise* dans les 
industries travaillant des pieces longues. 

Le dispositif presente se differencie de ceux existants par s quatre 
caracte*ristiques principales : 

1) Possession de trois fonctions distinctes : 

- Selection rouleau t translation uni^lrectionnelle. 

- Selection billes 5 translation multi-directionnelle. 

- Selection plan : sans translation. 

2) Selection et ve'rrouillage rapide et efficaee*. d'une fbnction. 

3) Reglage precis et rapide (au plus pres) de la partie travaillante 
par rapport au plan de la table de travail. 

*f) Dans le cas d'utilisation en poste fixe, possibility de fixation 
au sol en un seul p oint . 
Les dessins sont contenus sur deux documentor 

1/2 1 Vue de face du dispositif avec le reperage. Fig. I 
2/2 1 Coupe de la vue de face suivant AA, dans les trois positions 
selon la fonction choisie. Fig. 2 a , 2 b , 2 c . 
La fabrication du diBpositif se fera par assemblage de pieces: me'cano- 
-soude*es ou moule*es (acier ou fonte ou alliage d* aluminium), et normalisees 
du commerce 1 boutons de manoeuvre, visserie, axes, rouleau et billes de 
manutention. 

Le dispositif comporte quatre sous-ensembles principaux s EOI, E02, EO3 
et EO^f. 

Sous-ensemble EOI t PIBTEMENT t 11 comporte 1 

- Trois pieds rep, I (soudes sur le rep. 2) a I20 # , equipgs en bout de 
vis verin avec poigne"e de manoeuvre et patin months sur rotule . 

- Un tube fourreau principal rep. 2, avec en bas une platine rep. 3 
perce*e d'un trou G. 

- Un manchon rep. 4 (soude* sur le rep. 2) comport ant une vis de blo- 
-cage avec poign£e de manoeuvre. 
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Sous-ensemble S02 x ELEMENT PRINCIPAL DE REGLAGE i II comporte i 

- Un tube fourreau secondaire rep. 6 P pouvant recevoir une rallonge 
de longueur variable permettant de couvrir une gamine de hauteurs 
super! eure. 

5 - Un manchon rep- 7 (soude" sur le rep* 6) comportant une vis de pres- 

-si on avec poignee de manoeuvre rep. B et une vis a te'ton rep. I 
empechant la rotation de la partie haute du dispositif , lors du 
reglage fin en hauteur avec l f ecrou a bras rep. C • 

- Une vis rep. 8 (soudee sur le rep. 9) suffisamment longue pour pe- 
10 -netrer dans le manchon rep. 7 et dans une partie du tube rep. 6 • 

- Un ecrou k bras rep. C 9 comportant une vis d' immobilisation. 

- Un palonnier a chape rep. 9» comportant un axe rep. 10 et deux vis 
de reglage rep. 8 avec poignee de manoeuvre. 

Sous-ensemble SQ3 i BERCEAU DU S/E EO^ t II comporte : 
15 - Une traverse rep. II f articulee sur l f axe rep. 10. 

- Deux flasques rep. 12 (soudes sur le rep. II) portant les axes de 
rotation du sous-ensemble E0*f t le poussoir a bille rep. H et la vis 
pointeau d* immobilisation rep. P. 

Sous-ensemble E0*+ t SUPPORT ROULEAU ET BILLES ET ELAN DE STOCKAGS t 
20 II comporte t 

- Un tube triangulaire rep. 13, pivotant sur son axe. 

- Deux pattes rep. 14 (soude*es sur le rep. 13) portant le rouleau 
rep. 15. 

- Un rouleau rep. 15/ monte* sur roulements a billes. 
25 - Des billes de manutention rep. 16 • 

FONCTIONKEMENT ET CHR0N0LOGIE PES DIFFERENTS REGLAGES 1 

Selection de la fonction choisie (rouleau, billes ou plan) t 

I) D^blocage de la vis pointeau F (elle se degage de l'un des trois 

trous a I20 # correspondant aux trois fonctions) 

30 2) Rotation manuelle du sous-enseable E04 de 120* ou de 2*K) # selon 

la fonction choisie. 

3) La bille du poussoir a ressort H vient b ■ encliqueter dans un des 

trois trous opposes a ceux recevant la vis pointeau F. 

*f) A ce moment, la vis pointeau F se trouve en face de son trou de 
35 verroulllage. 

5) Visser a fond la vis F t la fonction choisie est verrouillee* 
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Mise en place exact e de la partie travaillante de la fonction choisie 
dans le plan de la table de la machine a desservir i 

1) Reglage approchd de la verticalite" du fut du dispositif a 
l'aide des verins de pied A. (dans le cas d*un sol non plan ou 

5 in£gal) 

2) Reglage en hauteur approche par coulissement du tube 6 dans 
le tube 2 (apres avoir d^bloque la vis B) 

3) Blocage par la vis B. 

Reglage fin (micrometrique) de la hauteur par l'ecrou a bras C. 
10 5) Reglage fin dans le plan de la table par les deux vis E (sys- 

-terae de palonnier) 

6) Correction eVentuelle de la hauteur par l # e*crou a bras.C. 

7) Immobilisation de l'ecrou C par vis de pression. 

8) Blocage d£finitif du reglage fin de hauteur par la vis de pres- 

15 -si on D. 

KOTA i Dans le cas d f implanxation fixe de la servante (travail en 
grand e ou moyenne serie) la fixation au sol par une che- 
-ville m£tallique (ou autre) se f era apres le reglage N°I 
et prealableraent aux autres, 
20 Le dispositif selon 1* invention est particulieremmwt^destine aux indus- 

-tries travaillant des pieces longues demandant un positionnement exact 
avec possibility de d^placement dans un plan (exemple : industrie du bois t 
du me'tal, du plastique etc.....) 
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REVENDICATIONS 

1) Servante reglable pour pieces longues servant, soit k maintenir les 
dites pieces dans le plan d f une machine, soit a les stocker a la tonne 
hauteur de travail, caracteris£e en ce qu'elle comporte trois pieds a 
I2C 0 , un element principal de reglage en hauteur, un element secondaire 

3 de reglage fin en hauteur, un berceau de reglage dans le plan, un systeme 
permettant la selection et le blocage de trois fonctions differentes 
( rouleau, Miles, plan ) selon le maintient a assurer de la piece, une 
patte permettant la fixation au sol en un seul point, 

2) Servante selon la revendication I caracteris€e en ce que les trois 
10 pieds a 120* (i) comportent chacun un verin a vis (a) servant a assurer 

la verticalite de l 1 ensemble • 

3) Servante selon l f une des revenducations pre*cedentes caracterise*e en 
ce que le reglage principal en hauteur est assure* par le coulissement du 
tube (6) dans le tube (2) , le blocage s'effectuant par le serrage de la 

15 vis (B) . 

4) Servante selon I'une des revendications pre'ce'dentes caracterise'e en 
ce que le reglage fin en hauteur est assure par Vecrou a bras (C) se 
d£placant sur la vis (8) avec blocage final par la vis (3)) . 

5) Servante selon l*une des revendications pre"ceclentes caracterise'e en 
20 ce que le reglage dans le plan est as sur 6 par un systeme de berceau (9) 

actionne par les vis (e), agissant sur la traverse (II) articul^e sur 
l f axe (10) . 

6) Servante selon 1'une des revendications pre'cecLentes caracterisee en 
ce que la selection d'une des trois fonctions est assures par le pi vote- 

25 ment de 1* element (E 04-) sur son axe, l'encliquetage en position choisie 
est assure* par une bille a ressort (H) et le verrouillage final est 
assure" par une vis pointeau (F) • 

7) Servante selon I'une des revendications preceSentes caracterisee en 
ce que !• immobilisation ponctuelle au sol est assured par une patte (3) 

30 comportant un trou (G) permettant de mettre en place une cheville me'tal- 
lique. 
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FIG. 1 



